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Járvaszecskázó



Vibro-cut szecskázódob
7,5 mm

7,5 mm



Vezérl� tárcsa
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VEM modell

• Merev:
– szecskázódob
– aprítókések

• Rugalmas:• Rugalmas:
– vezérl� pálya
– vezérl� görg�



Kontaktok definiálása

• Target (vezérl� tárcsa)
• Contact (vezérl� görg� k)
• Súrlódásos kontakt � =0,1
• Augmented Lagrange• Augmented Lagrange
• Adjust to Touch
• Normal Stiffness Factor 1



Kinematikai párok definiálása

• Fixed: vezérl� tárcsa (környezethez)
• Cylindrical: szecskázódob-vezérl� pálya
• Revolute: görg� -szecskázódob• Revolute: görg� -szecskázódob
• Joint: szecskázódob (360°-os körülfordulás)



Multibody



Feszültség a vezérl� pályán



Feszültség a görg� n



Új pályagörbe
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~40%-kal kisebb gyorsulás



Feszültség a vezérl� pályán



Feszültség a görg� n



Prototípus



Köszönöm megtisztel�  
figyelmüket!


